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Funktionsbeskrivning

Byggsatsen du har framfor dig kallas fér Stepped tone generator eller Sound Synthesizer. Den
publicerades forst av elektroniklegenden Forrest Mims Il och blev populédr i senare versioner
under namnet Atari Punk Console.

Den har versionen &r gjord i formen av en robot med hégtalare, ljussensorer som styr ljudet
och lysdioder som pulserar och lyser.

Kretsen ar uppbyggd kring tva 555-timers. Den forsta timern ar realiserad som en oscillator
som ger en kontinuerlig ton. Den andra timern fungerar som en pulsgenerator och delar ner
frekvensen fran oscillatorn. De tva timerkretsarna bildar tillsammans en enkel, men
forvanansvart komplex melodigenerator som reagerar pa ljus.

Vél ihopbyggd kommer roboten spela melodier sé fort den &r igdng. Beroende péa hur
mycket ljus som faller dver sensorerna kommer tonerna bli hégre (mer ljus) eller lagre
(mindre ljus).

Det gar att "spela” melodier genom att féra handerna framfor sensorerna, blinka med lampor
eller genom att vifta runt med hela roboten! Experimentera garna med olika ljuskallor.

Sensorerna kan bytas ut mot andra komponenter med resistiv utgang for att ge alternativa
satt att styra ljudet. Tankbara alternativ ar NTC-motstand, temperatursensorer, fuktsensorer
eller vanliga potentiometrar. Bast resultat fas med sensorer med ett resistansomrade fran ca.
S5kohm till TMohm.
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Innehall
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Foljande verktyg krévs fér montering:

e Lodstation eller Iddpenna (minimum 30W, 60W+ rekommenderas)
e  Blyfritt I6dtenn
e  Avbitartang (for att klippa komponentben)

Rekommenderade extra verktyg:

e  Kabelskalare (for att skala sladdarna till batterihallaren)

e  Plattang (for att béja komponentben)

e  Kretskortshallare eller “hjalpande hand”

e Multimeter (for felsokning och komponentidentifiering)

e  Tennsug (for att montera loss komponenter efter I6dning)

Kretskortet som komponenterna ska monteras
pa levereras som ett stort kort med delar som
ska brytas loss fére montering.

Borja med att forstiktigt bryta loss vanster och
hoger sida. Fortsatt sedan genom att bryta loss
ben, armar och stédbitarna.

Samla ihop delarna och lagg undan ben och
armar sa lange. Stodbitarna kan kastas da de
inte langre fyller nagot syfte.

De tandade ytorna dar stoéden har suttit fast
kan klippas eller filas bort med en kniv,
avbitartang, fil eller sandpaper. Det &r saklart
inte nodvandigt, men det ger ett finare
slutresultat.




Den forsta komponenten att montera &r
timerkretsen (LM556). Det ar viktigt att den
monteras pa ratt halll Om den monteras fel
kommer den ga sonder direkt. Det halvcirkel-
formade market pa ena kortsidan av kretsen
ska vara orienterat pa samma hall som
symbolen pa kretskortet.

Benen pa kretsen maste bdjas nagot for att
kunna monteras. Optimal vinkel fér benen ar
90 grader relativt kretsen.

Det enklaste sattet att boja benen dr genom
att lagga kretsen ner mot bordet och forsiktigt
men bestamt trycka och vinkla hela kretsen sa
att alla benen bojs samtidigt. Detta steget
upprepas tva ganger, en gang for varje rad.

Med benen bdjda enligt bilden till hoger ska
kretsen ga latt att satta i kretskortet. Med
kretsen pa plats, vand forsiktigt kortet och lagg
det pad bordet med undersidan vand mot dig.
Lod fast alla benen.

Avstandet mellan benen &r véldigt litet, sa var
forsiktig sa flera ben inte blir bryggade med
l6dtenn!

Nar ICn &r pa plats &r det dags for motstand
och kondensatorer att monteras. Anslutnings-
benen for motstanden och elektrolyt-
kondensatorerna maste bojas vinkelratt for att
passa i kortet. De keramiska kondensatorerna
har bada benen at samma hall sa de &r bara till
att satta i som de ar.

Placera en komponent i taget. Innan ndsta
komponent placeras, boj bada benen lite ut
fran varandra for att hindra dem att falla ut.

Motstdnden och de keramiska konden-
satorerna ar inte riktningskansliga, sa de kan
monteras pa valfritt  hall.  Elektrolyt-
kondensatorerna daremot maste monteras pa
ratt hall. Pilar med minustecken pekar mot den
negativa terminalen som ska placeras i det
runda halet. Det andra benet ska placeras i det
fyrkantiga halet.




Gor en sista inspektion ndr alla
komponenterna ar monterade, kontrollera sa
de ar pa ratt plats och vanda at ratt hall. Om sa
ar fallet &r det dags att I6da fast dem.

Se till att inte anvénda for mycket Iodtenn,
varm tills tennet smalter ut fint mot bade
komponentben och kretskort.

Det &r latt hant att man rakar brygga tva
anslutningar nar man loder. Det &r viktigt att
ratta till det innan monteringen fortsatter. For
att fixa det smaélter man tennet som utgor
bryggan och drar snabbt med spetsen rakt
genom den. Detta kan behdéva upprepas flera
ganger tills bryggan ar borta.

Nar alla anslutningar &r 16dda ska
komponentbenen klippas av. Klipp sa nara
kortet som mojligt utan att klippa i sjalva
I6dpunkten.

Nasta komponent  att  montera ar
strdombrytaren.

Strombrytaren ska monteras pa baksidan. For
att forhindra att den trillar ut ndr man loder
kan man ldgga kortet plant pa bordet sa att
kortet hjalper till att hélla den pa plats. Det gar
aven att 16da fast den fran framsidan sa att den
haller sig sjélv pa plats.

Néasta steg dr att montera lysdioderna som
utgor robotens 6gon och ndsa. Lysdioder ar
ocksa riktningskansliga och maste monteras
pa ratt hall.

P& detta kortet ska alla de langa benen pa
lysdioderna vara vanda innat, mot varandra.
Det gar ocksa att identifiera riktningen pa
formen pa halen i kretskortet. De Idanga benen
ska placeras i de runda halen och de korta i de
fyrkantiga.




Lod fast lysdioderna pa samma sdtt som
motstanden och kondensatorerna. Placera en
lysdiod i taget, bdj ut benen, dubbelkolla
orienteringen och 16d fast bada benen.

Om benen &r i vagen nér du ska loda gar det
bra att klippa dem lite kortare. Klipp av resten
nar de ar fastiédda.

Lysdioder kan vara lite knepiga att montera
rakt och platt mot kretskortet. Om de rakar
hamna lite snett kan man enkelt fixa det
genom att trycka pa lysdioden med ena
handen samtidigt som man alternerande
smalter |6dtennet pa benen. Fortsatt tills
lysdioden sitter rakt.

Anslutningarna for lysdioderna sitter valdigt
ndra varandra sa har ar det extra viktigt att
halla koll pa I6dbryggor!

Nu &r du snart fardig. Bra jobbat!

Nésta komponent att montera ar hogtalaren.
Hogtalare &r ocksa riktningskénsliga, men i den
har byggsatsen spelar det ingen roll vilket hall
den monteras pa.

Anslutningsbenen pa hogtalaren &r korta och
tjocka sa de kan vara svara att boja for hand.
Anvénd en tang om det behovs.

De sista komponenterna att montera &r
antennerna eller ljussensorerna om man sa vill.
De é&r inte riktningskansliga.

Sensorerna kan monteras ndra kortet, likt de
andra komponenterna. Men for en lite finare
presentation, forsok montera dem med hela
ldngden intakt. Da kan de bgjas och formas lite
som man vill.




Roboten drivs med ett 9V-batteri. Batteriet
fardas  sdkert i robotens  ryggsack,
batterihallaren.

Det gar att 16da fast sladdarna som de ar eller
sa kan de klippas lite kortare. Klipp dem i sa fall
sa att de ar ungefar 30mm langa och skala
andarna ca. 1-2mm.

Den roda sladden ska placeras i halet markerat
med “+" och den svarta i hdlet market med “-*.

Néar bada sladdarna ar fastlodda, vik ut dem sa
de inte klams mellan hallaren och kortet.

Da hogtalaren sitter lite for nara skruvhalen till
batterihallaren, kan den bara monteras med en
skruv, men det ar okej. Den kommer sitta
stabilt anda.

Skruva fast hallaren med skruven och muttern
som foljer med. Skruven ska sattas i fran
batterihdllarens sida och muttern pad andra
sidan.

Om sladdarna sticker ut pa framsidan kan
dessa klippas av likt benen pa de andra
komponenterna.

Nu &r en bra tid att mata med en multimeter
for att kontrollera att det inte finns nagra
kortslutningar eller brutna ledningar. For att
kontrollera att det inte finns nagra
kortslutningar, mat resistans mellan V+ och V-
(rod och svart sladd fran batterihdllaren).
Resistansen ska vara ungefar 7.5kohm. Om
resistansen dr ldgre &r det kortslutning
nagonstans pa kortet. Om resistansen ar hogre
har du férmodligen missat nagon 16dpunkt.
Lysdioderna kan testas med diodtest-
funktionen pa multimetern.

Om allting ser okej ut kan du satta i batteriet
och starta kretsen. Om det later forskrackligt
och lysdioderna lyser sa fungerar det och du
kan fortsatta till nasta steg.




Nu kommer den roliga, tredimensionella biten
av monteringen!

Plocka fram de avbrutna delarna av krets-
kortet. Tva armar och tva ben &r det som
behovs.

Delarna kan monteras i vilken ordning du vill,
men i den hér guiden borjar vi med benen.

Borja med att placera benet i skidran under
batterihallaren. Den fasade delen ska sitta pa
framsidan och den platta ska passa under
batterihallaren.

Se till sa att l6dytan ar vand utat pa sidan,
annars blir det valdigt svart att komma at att
I6da.

Placera roboten liggande sa att benet haller sig
pa plats.

Lod langs hela 1dangden pa benet. Se till sa att
l6dtennet formar en fin slant mellan de tva
kretskorten. Var forsiktig sa att benet inte dras
med ut nér I6dkolven dras 6ver kortet.

Repetera processen for det andra benet och de
bada armarna.

Tyvarr ar 16dytorna for armarna for sma och ar
darfor lite svarare att 16da och kan latt knackas
loss. En klick superlim langs fogen efter att de
I6tts fast gor att de sitter fast battre.

Roboten &r nu forhoppningsvis helt fardig-
monterad och den ar redo for uppdrag “stéra
allaii din narhet”.

Lysdioderna ska lysa och hogtalaren spraka
och tjuta.

Om allt fungerar som det ska kommer tonerna
oka i frekvens ndr det &r ljust och minska i
frekvens vid morker.




Felsokning

e Roboten goringenting alls!
v' Ga over alla I6dpunkter. Det vanligaste misstaget ar att man missat en 16dpunkt
eller bryggat tva anslutningar.
v' Kontrollera att alla komponenter sitter pa ratt plats och pa ratt hall.
v’ Maét batterispanningen. Ar den lagre &n 8.5V, byt batteriet mot ett nytt.
v Setill att strombrytaren star i laget “ON”.

e Roboten gor bara ett hogfrekvent ljud och inget annat!
v Benen till antennerna ror formodligen vid varandra. Sara pa dem och testa igen.

e Den gor ljud som den ska, men lysdioderna fungerar inte!
v' Kontrollera att de & monterade pa ratt hall.
v Roboten kanske inte ser ndgot ljus. Prova att lysa pa den med en lampa.

e Jag kan inte fa armarna eller benen att fastna!
v' Armarna och benen &r de svaraste komponenterna att I6da. De kraver valdigt
mycket varme och det kan ta upp till en minut att fa upp temperaturen sa
|6dtennet smalter. Var talmodig!

® Roboten ar ostabil och ramlar latt!
v Kontrollera att benen dr monterade rakt och pad samma h6jd. Om de &r ojamna gar
det att ratta till genom att smalta [6dtennet igen nér roboten star upp.

e Jag har gatt genom alla tipsen i guiden, men det fungerar anda inte!
v Hor av dig till Electrokit for vidare konsultation...

Errata

e Lddytorna for armarna éar fel storlek och gar latt sénder.
En klick superlim efter [6dning gor det mer hallbart.

e Komponenttrycket for hogtalare och en av kondensatorerna ar dolda.

e Tvaav monteringshalen for batterihallaren gar inte att anvanda.
Endast en skruv gar att anvanda.
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